IX 04 DO GE

Uklad scalony duzej skali integraciji IX 04 DO GE jest procesorem SYSCON
sastosowanym w odtwarzaczu z mozliwoscig nagrywania SHARP VC-6V3
DR. Steruje ukladem servo IX 03222 GE, a przez uklad BA 6238 silnikami
tadowania kasety i tadmy. Taktowany jest zegarem o czestotliwosci 4 MHz,
sasilany jest napieciem 5 V.

Procesor wyposazony jest w 4 przetworniki A/C (ktérych wejscia znajduja
s1i¢ na wyprowadzeniach 10-13). Podlgczone do nich sa drabinki oporowe
przetagcznikéw, odpowiednio wejs¢ z:
€ zewnetrznego gniazda kamery,
€ czujnikow windy,
€ przelacznika funkcyjnego,
€ Kklawiatury.

Dzigki wykorzystaniu napiecia odniesienia z wyprowadzenia 3 uzyskano
[rdnoznaczne ustalenie stanéw przelacznikow - przy ograniczeniu ilosci
wejs procesora.
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Rys. 61. Wyprowadzenia ukladu scalonego IX (4 DO GE



Tab. 9. Opis wyprowadzen uktadu scaloneco IN 04 DO GE

e

Lp.| Oznaczenie Opis
=
1 ATS5V - zasilanie procesora nap1gc1em + 3V
2 GND stale podlqczone do poz10mu msklego
' wyjsScie napiecia odniesienia dla drabinek
oporowych dzielnikéw napieciowych:
3 A/D REF czujnikow windy,
klawiszy klawiatury,
stykéw przetacznika klawiatury,
\ 1ewn¢trznego gniazda kamer\
4 B HNC nie podlagiqne B
wyijscie sygnalu (tonu) na przetwormk sygnatu
5 3 BEEP | akustycznego
6 LOADING M
CTL
] ’ C ASSETTE M | wyjscia informacji do ukladu BA6238 sterujacego
CTL funkcjami silnikow ladowania kasety i tasmy
g MOTOR
REVERSE CTL
wyjscie naple;cm steru)qcego elektromagnesem
9 BRAKE hamulca:
SOLENOIDE : : o
poziom wysoki powoduje przyciggniecie kotwicy
elekfromagnesu
! wejécie napigc z drabinki oporowe] dzielnika
10 {CAM SWITCH, | napieciowego zewnetrznego gmazda kamery
11 | CASSETTE | wejscie napigc z drabinki oporowej dzielnika
SWITCH naplgcmwego czu]mkow wmdy
12 AUTO wejscie napigc z drabinki oporowej dzielnika
FUNCTION naplgcwwego przelqczmka funkcy]nego
wejscie napiec z drabinki oporowej dzielnika
13 KEYIN naplgcmwego klaw1szy klaw1atury
14 DES"I?EE(IIE][")OR stale podiaczone do poziomu niskiego




L

Lp.! Oznaczenie Opis
wejscie naple;aa odmeswma dla przetwornika
15 PV MM A/C wykrywajacego p0z1omy napiec na
| | wyprowadzemach 10dou1
16 | SEARCH (H) wyjscie informacji do ukiadu servo:
poziom wysoki urughamm obroty cap stana
17 -——- | nie podlqczone
18 -—- nie podlqczone
19 GND
7 1 wejscia i wyjscia dodatkowego portu
} 20 - - przeznaczonego do transmisji szeregowej
21 GND
22 | S%%%&E]g stale podlaczone do poziomu wysokiego
wejsae informacji z odbiornika zdalnego
23 R/CIN © sterowania
24 -——= nie podlqczone
wejscie impulsow synchronlzac]l H/2
FZS H.SW.P o polaryzacji dodatrue]
,W,% - S
wejscie impulsow synchromzaql H/2
ﬁ6 H.SW.P o polaryzacji u]emne]
27 GND stale podlqczone do pozmmu msklego
wejscie sygnalu zerujacego stan procesora:
28 RESET poziom wysoki pojawia si¢ z opdZnieniem wyznaczonym
przez specjalny uklad,
stanem aktywnym jest poziom niski
29 . CLOCKIN | miejsce podiaczenia rezonatora kwarcowego 4 MHz
30 ' CLOCK OUT | miejsce podiaczenia rezonatora kwarcowego 4 MH[z
+ e
31 -—- nie podtaczone
32 GND stale podlqczone do pozwmu niskiego

A
33 | GND

| masa zasilania procesora




Lp.| Oznaczenie Opis
wejscie informacji z czujnika zabezpieczenia
34 REC TIP kasety przed nagraniem:
poziom wysoki bloku]e wydania POIEK ©Nnia nagrywania
35 GND . stale podiqczone do pozmmu msklego
36 GND stale podiqczone do pozmmu msklego
wejscie 1nformac11 z czujnika konca tasmy
37 'END SENSOR o , :
poziom wysoki pojawia si¢ przy braku kasety, po zakonczenit
odtwarzania lub praew 11amd do przodu
wejscie informacji z czujnika poczatku tasmy:
SENSOR poziom wysoki pojawia sie przy braku kasety lub po
zakonczeniu przewijania do tviu
- wejScie impulsow z czu nlka auto-sto u:
SENSOR wprowadza mechanizm w stan gotowosdi, jezeli impulsy
zanikna na czas diuzszy niz 2 sekundy
wejscie informacji z czu mka rosy:
10 DEW SENSOR "' yz e Y
pozmm niski blokuje wykon. wsze lklch operacji na mechanizn:
41 -—- nie podlqczone
42 - nie podlqczone
43 STROBE stale podlaczone do poziomu msklego
wy]sc1e sygnalu do ukiadu servo —
— | przesuwajacego taSme przy przegladaniu jej
44 | STILL/SLOW Elatka po klatce:
poziom niski urULhamm skokowo sﬂmk capstan motor
15 AUDIO- wyjscie sygnatu wyc1szema toru audio:
MUTE pozlom wysoki pojawia si¢ podczas reahzac]L funkcji tnkowv( F
' wyjécie informacji do przetacznika sygnatu
w torze video:
46 EE

poziom niski pojawia si¢ podczas adtwarzania,
poziom wysoki pojawia sig podczas nagrywania




Oznaczenie

Opis

AL PB

wyjscie mformacu do ukladu servo o realizacji
funkcji odtwarzania:

aktywny pozmm niski

wyjscie mformaql do ukiadu servo
uruchamiajacej obroty capstana:

poziom wysoki pojawia si¢ po zakonczeniu ladowania tadmy

nie podtqczone

51

BIAS CTL

wyjscie mformaqx do ukladu generatora pradu
podkladu

p0210m niski uruchamia prace generatora

VIDEO CTL

wyjscie sygnalu przqucza;qcééé sygnal wizyjny
do wejscia modulatora:

poziom niski powoduje przekazywanie sygnalu z tunera do
modulatora,

poziom wysoki powoduje przekazanie sygnalu z toru
odtwarzania do modulatora

52

53

POWER CTL

FRAM
ADVANCE
PLUS

54 |

wyjscie mformaql do zasilacza o przejsciu
magnetowidu w stan gotowosci:

poziom niski powoduje pojawicnie si¢ wszystkich napie¢ na
wyijsciach zasilacza

stale podlaczone do poziomu wysokiego

CAP UL

wyjscie mformacu do ukladu se servo o predkosci
obrotéw capstana:

pozmm niski powoduje 1w1ckszeme Obrotow capstana

55

CAPPU

wyjscie 1nformac]1 do ukladu servo o predkosci
obrotow capstana:

pozmm niski pow odu|e meelszeme obrotow capstana

56

CAP F/R

' wyjécie informacji do uktadu servo o kierunku

obrotow capstana:

poziom wysoki utrzymuje normalny kierunek obrotéw capstan:
poziom niski odwraca kierunek cbrotow capstana




