
25128A Maxtor 2,5" IDE

P o jem ność Dysk n ies fo rm a tow any Form at (512B na sekto r)

c a łko w ita  [M B ] 1 1 9 ,0 0

p o w ie rzch n i [M B ] f iz .  0 ,1 1

cy lin d ra  [M B ] f iz .  2 9 ,7 5

śc ie żk i [B ] f iz .  1 5 3 6 0 . . .  3 0 7 2 0

W ym iary zew nętrzne  i  c ięża r

w ysokość [m m ] 1 7 ,5

szerokość  [m m ] 6 9 ,8

g łę b o k o ś ć  [m m ] 1 0 1 ,6

c ięża r [kg ] 0 ,1 7

O rgan izacja Fizyczna Log iczna

d yskó w 2 1

c y lin d ró w 1 0 9 2 1 0 2 4

g ło w ic  danych 4 1 4

g ło w ic  serw o 0 0

sum a  se k to ró w 2 4 3 7 1 2

se k tś c ie ż k ę 3 0 . . .  6 0 1 7

Opóźnienia [m s ]

Średnio 1 4 ,2

R W

TR/TR 3 ,4

Max 2 5 ,6

Latency 8 ,4 4

Overhead 1

Dop. temp. P racy Spocz.

P C ] 5 . . . 5 5 - 4 0  . ..  6 0

D opuszczalne p rze c ią ż  g ra w it [G ]

D ysk zaparkow any 1 0 0

Praca bez b łędów

B łę d y  korygow alne 1 0

W rtp re . R e-w rt c u rr Land, zone CMOS-typ

n /d n /d a u to u s e r

Poj. zapas. ZB R Prędkość tra n sm is ji [M B 's ]

Dysk <■> B ufor 1 ,2  . . . 2 , 3

B u fo r <■> Host 8

Niezawodność B łę d y  (xx ->1 na Exx)

M T B F ['1 0 0 0 h ] M U R  [m in ] CDL [la ta ] ON/OFF [*1000] RER UER SER

2 5 0 5 4 0 14

B u fo r dysku [kB ] 3 2

Prędkość obr. [1 /m in ] 3 5 5 1

Sytem  kodowania ( 1 , 7 ) R L L

G ęstość zapisu [TP I] 2 5 5 0

Pozycjoner R V C

S ta r ł/S to p  [s ] 4 / ( 3 )

Poz. ha ł. [dBA @ 1m ] 3 4

Typow y RPW w v w l M ax S p in -up Id le S tand-by Sleep

p o b ó r  m o c y  [W ] 2 ,0 0 0 1 ,0 0 0 0 ,2 0 0 0 ,2 0 0

l in ia  + 1 2 V [A ]

lin ia  +5V [A ] 0 ,3 9 5 0 ,8 5 0 0 ,1 9 5 0 ,0 4 0 0 ,0 4 0
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GND
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(*) sygnały nie są 
używane

A-B
D-C

W 0 0 0 0 0 * 0 0 0  0 * 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 43

ZASILANIE

+12V: nie jest używane 
+5V (Logic): p r  41 
+5V (Motor) pin 42 

GND: pin 43

mi Tryb oszczędnościowy 'kJe Mode' wyłączony.

I M $
Tryb oszczędnościowy 'Idle Mode’ załączony.

m i
Drugi z dysków w systemie dwudyskowym (Slave Drive).

m §
Pierwszy dysk w systemie dwudyskowym lub jedyny (Master in 
Dual or Single).

A-D i Końcówki uruchamiające kontrolny program testujący dysk. Do 
użytku producenta.

,„i Zarezerwowane do użytku producenta. Muszą pozostać otwarte w 
czasie normalnej pracy.

FUTJ> Przeznaczone do późniejszego wykorzystania


